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1 Цели и задачи изучения дисциплины 

Цель дисциплины: формирование системы знаний о современных систе-

мах автоматизации, особенностях конструкции и характеристиках электрообо-

рудования, характеристиках асинхронного двигателя управляемого от преобра-

зователя частоты. 

Задачи изучения дисциплины: путем испытания асинхронного двигателя с 

короткозамкнутым ротором, управляемого от преобразователя частоты при 

векторном и скалярном управлении определить энергосберегающие режимы 

работы электроприводов установить перспективы их развития. 

Дисциплина направлена на формирование компетенций ОПК-3 и ПК-1 

выпускника. 
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2 Место дисциплины в структуре ОПОП ВО 

Логико-структурный анализ дисциплины: курс входит в БЛОК 1 «Дисци-

плины (модули)», «Элективные дисциплины (модули)» подготовки студентов 

по направлению 13.03.02 Электроэнергетика и электротехника (профиль «Элек-

трические машины и аппараты»). 

Дисциплина основывается на базе дисциплин: «Электрические машины», 

«Моделирование электромеханических систем» «Теория автоматического 

управления», «Электрический привод», «Силовая электроника». 

Является основой для изучения следующих дисциплин: «Научно-

исследовательская работа», подготовка ВКР. 

Для изучения дисциплины необходимы компетенции, сформированные у 

студента для решения профессиональных задач деятельности, связанных с про-

ектированием современных систем автоматизации. 

Курс является фундаментом для формирования навыков в последующей 

работе на предприятиях по специальности. 

Общая трудоемкость освоения дисциплины составляет 3,5 зачетные еди-

ницы, 126 ак. ч. Программой дисциплины предусмотрены лекционные (36 ак.ч. 

для групп ЭМА, 6 ак.ч. для группы ЭМА-з), практические занятия (18 ак.ч. для 

групп ЭМА, 4 ак.ч. для группы ЭМА-з) и самостоятельная работа студента 

(72 ак.ч. для групп ЭМА, 116 ак.ч. для группы ЭМА-з). 

Дисциплина изучается на 3 курсе в 5 семестре для групп ЭМА и ЭМА-з. 

Форма промежуточной аттестации – зачет. 
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3 Перечень результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с 

планируемыми результатами освоения ОПОП ВО 

Процесс изучения дисциплины «Электрические машины и средства авто-

матизации современных электроприводов» направлен на формирование компе-

тенций, представленных в таблице 3.1. 

Таблица 3.1 – Компетенции, обязательные к освоению 

Содержание компетенции 
Код 

компетенции 

Код и наименование индикатора 

достижения компетенции 

Способен применять соответ-

ствующий физико-

математический аппарат, мето-

ды анализа и моделирования, 

теоретического и эксперимен-

тального исследования при ре-

шении профессиональных задач  

ОПК-3 

ОПК-3.1. Применяет соответствующий фи-

зико-математический аппарат, методы ана-

лиза и моделирования, теоретического и 

экспериментального исследования при ре-

шении профессиональных задач  

Способен:  
– использовать методы анализа, 

расчета и моделирования элек-

тромеханических преобразовате-

лей энергии, электромеханиче-

ских систем и их элементов;  

– проектировать электромехани-

ческие и электромагнитные пре-

образователи энергии, электро-

механические системы и их эле-

менты в соответствии с техниче-

ским заданием, стандартами и 

нормативными требованиями, в 

том числе с использованием со-

временных средств проектирова-

ния;  

– участвовать в проектировании 

объектов профессиональной дея-

тельности, их энергоснабжении, 

в проектировании элементов си-

стем управления;  

– применять методы автоматиче-

ского управления при разработке 

электромеханических систем 

ПК-1 

ПК-1.1. Демонстрирует знание основных ха-

рактеристик, принципов действия и режимов 

работы электромеханических и электромаг-

нитных преобразователей энергии, электроме-

ханических систем и их элементов. Выполняет 

сбор и анализ данных для проектирования, 

проектирует электромеханические и электро-

магнитные преобразователи энергии, электро-

механические системы и их элементы. Приме-

няет знания теории автоматического управле-

ния.  

ПК-1.2. Анализирует технические характери-

стики современных электрических машин и 

трансформаторов, электрических и электрон-

ных аппаратов, а также систем на их основе. 

Обосновывает выбор проектного решения, де-

монстрирует понимание взаимосвязи задач 

проектирования и  

эксплуатации, проводит технико-

экономические расчеты. Разрабатывает систе-

мы электрического привода с применением 

методов автоматического управления.  
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4 Объём и виды занятий по дисциплине 

Общая трудоёмкость учебной дисциплины составляет 3,5 зачётных еди-

ницы, 128 ак.ч. 

Самостоятельная работа студента (СРС) включает проработку материалов 

лекций, подготовку к практическим работам, текущему контролю, самостоя-

тельное изучение материала и подготовку к зачету. 

При организации внеаудиторной самостоятельной работы по данной дис-

циплине используются формы и распределение бюджета времени на СРС для 

очной формы обучения в соответствии с таблицей 4.1. 

 

Таблица 4.1 – Распределение бюджета времени на СРС 

Вид учебной работы Всего ак. ч. 

Ак. ч. по се-

местрам 

5 

Аудиторная работа, в том числе: 54 54 

Лекции (Л) 36 36 

Практические занятия (ПЗ) 18 18 

Лабораторные работы (ЛР) – – 

Курсовая работа/курсовой проект – – 

Самостоятельная работа студентов (СРС), в том 

числе: 
72 72 

Подготовка к лекциям 18 18 

Подготовка к лабораторным работам 0 0 

Подготовка к практическим занятиям / семинарам 36 36 

Выполнение курсовой работы / проекта 0 0 

Расчетно-графическая работа (РГР) 0 0 

Реферат (индивидуальное задание) 0 0 

Домашнее задание 0 0 

Подготовка к контрольной работе 4 4 

Подготовка к коллоквиумам 6 6 

Аналитический информационный поиск 0 0 

Работа в библиотеке 0 0 

Подготовка к зачету 8 8 

Промежуточная аттестация – зачет (З) З З 

Общая трудоемкость дисциплины 

Ак. ч. 126 126 

З. е. 3,5 3,5 
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5 Содержание дисциплины 

С целью освоения компетенций, приведенных в п. 3 дисциплина разбита 

на 6 тем: 

– тема 1 (Асинхронный электродвигатель Siemens с короткозамкнутым 

ротором); 

– тема 2 (Электродвигатель постоянного тока и синхронные двигатели 

фирмы SIEMENS); 

– тема 3 (Сухие силовые трансформаторы фирмы SIEMENS); 

– тема 4 (Законы регулирования скорости электропривода); 

– тема 5 (Средства регулирования частоты вращения современных элек-

троприводов); 

– тема 6 (Программы проектирования и ввода в эксплуатацию приводов). 

Виды занятий по дисциплине и распределение аудиторных часов для оч-

ной и заочной формы приведены в таблицах 5.1, 5.2 соответственно. 
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Таблица 5.1 – Виды занятий по дисциплине и распределение аудиторных часов (очная форма обучения) 

№ 
п/п 

Наименование темы 
(раздела) дисциплины 

Содержание лекционных 
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 
ч
. Темы 

практических  
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 
ч
. 

Темы 
лаборатор-

ных 
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 
ч
. 

1 

Асинхронный электро-

двигатель Siemens с ко-

роткозамкнутым рото-

ром 

Отличительные особенности кон-

струкции асинхронных двигателей 

производства Сименс. Исполнения 

IM, IC, IP, ЕЕх. Защита от перегре-

ва. Антиконденсатный подогрев. 

Подшипники. Модульная техноло-

гия. Высоковольтные асинхронные 

электродвигатели SIEMENS.  

6 

Исследование асинхронного электро-

двигателя фирмы Siemens с короткоза-

мкнутым ротором 

3 – – 

2 

Электродвигатель по-

стоянного тока и син-

хронные двигатели 

фирмы SIEMENS 

Отличительные особенности кон-

струкции. Классификация двигате-

лей по типу вентиляции. Модуль-

ные двигатели постоянного тока. 

Синхронный электродвигатель 

SIEMENS 

6 

Исследование двигателя постоянного то-

ка фирмы Siemens 

3 – – 

3 

Сухие силовые транс-

форматоры фирмы 

SIEMENS 

Возможности сухих трансформато-

ров с литой изоляцией. Технические 

характеристики и конструкция. 

6 

Изучение конструкции синхронного 

электродвигателя фирмы SIEMENS 2   
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Продолжение таблицы 5.1 

№ 
п/п 

Наименование темы 
(раздела) дисциплины 

Содержание лекционных 
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 
ч
. Темы 

практических  
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 
ч
. 

Темы 
лаборатор-

ных 
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 
ч
. 

3 

Законы регулирования 

скорости электроприво-

да 

Механические характеристики при 

различных законах регулирования. 

Скалярное управление асинхрон-

ным электродвигателем. Векторное 

управление асинхронным электро-

двигателем. 

6 

Изучение конструкции синхронного 

электродвигателя и сухого трансформа-

тора фирмы SIEMENS 
2 – – 

4 

Средства регулирования 

частоты вращения со-

временных электропри-

водов 

Преобразователи частоты 

SINAMICS. Преобразователь посто-

янного тока SIMOREG. Принцип 

работы устройства плавного пуска 

СИМОСТАРТ 

6 

Двигатель постоянного тока с цифровым 

управлением 

4 – – 

5 

Программы проектиро-

вания и ввода в эксплуа-

тацию приводов 

Проектирование семейства приво-

дов SINAMICS с помощью инстру-

мента SIZER. Программное обеспе-

чение для обслуживания и ввода в 

эксплуатацию STARTER, DRIVE-

MONITOR 

6 

Асинхронный двигатель с векторным 

управлением 

4   

Всего аудиторных часов 36 – 18 – – 
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Таблица 5.2 – Виды занятий по дисциплине и распределение аудиторных часов (заочная форма обучения) 

№ 
п/п 

Наименование темы 
(раздела) дисциплины 

Содержание лекционных 
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 
ч
. Темы 

практических  
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 

ч
. 

Темы 
лаборатор-

ных 
занятий 

Т
р
у
д

о
ем

к
о
ст

ь
 в

 

ак
. 
ч
. 

1 

Средства регулирования 

частоты вращения со-

временных электропри-

водов 

Преобразователи частоты SINAMICS. Преоб-

разователь постоянного тока SIMOREG. 

Принцип работы устройства плавного пуска 

СИМОСТАРТ 

3 

Двигатель постоянного тока с 

цифровым управлением 
2 – – 

2 

Программы проектиро-

вания и ввода в эксплуа-

тацию приводов 

Проектирование семейства приводов 

SINAMICS с помощью инструмента SIZER. 

Программное обеспечение для обслуживания 

и ввода в эксплуатацию STARTER, DRIVE-

MONITOR 

3 

Асинхронный двигатель с век-

торным управлением 

2 – – 

Всего аудиторных часов 6 – 4 – – 
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6 Фонд оценочных средств для проведения текущего контроля 

успеваемости и промежуточной аттестации по итогам освоения дисци-

плины 

6.1 Критерии оценивания 

 

В соответствии с Положением о кредитно-модульной системе органи-

зации образовательного процесса ФГБОУ ВО «ДонГТУ» при оценивании 

сформированности компетенций по дисциплине используется 100-балльная 

шкала 

(https://www.dstu.education/images/structure/license_certificate/polog_kred_modu

l.pdf). 

Перечень компетенций по дисциплине и способы оценивания знаний 

приведены в таблице 6.1. 

 

Таблица 6.1 – Перечень компетенций по дисциплине и способы оценивания 

знаний 

Код и наименование ком-

петенции 

Способ 

оценивания 
Оценочное средство 

ОПК-3, ПК-1 Зачет 
Комплект контролирующих мате-

риалов для зачета 

 

Всего по текущей работе в семестре студент может набрать 100 баллов, 

в том числе:  

– тестовый контроль или устный опрос на коллоквиумах (2 коллоквиу-

ма) – всего 60 баллов;  

– контрольные работы – всего 40 баллов. 

Зачет проставляется автоматически, если студент набрал в течение се-

местра не менее 60 баллов и отчитался за каждую контрольную точку. Ми-

нимальное количество баллов по каждому из видов текущей работы состав-

ляет 60% от максимального. 

Зачетпо дисциплине «Основы инженерно-изобретательской деятельно-

сти» проводится по результатам работы в семестре. В случае, если получен-

ная в семестре сумма баллов не устраивает студента, во время сессии студент 

имеет право повысить итоговую оценку либо в форме устного собеседования 

по приведенным ниже вопросам (п. 6.4), либо в результате тестирования. 

  

https://www.dstu.education/images/structure/license_certificate/polog_kred_modul.pdf
https://www.dstu.education/images/structure/license_certificate/polog_kred_modul.pdf
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Шкала оценивания знаний при проведении промежуточной аттестации 

приведена в таблице 6.2. 

 

Таблица 6.2 – Шкала оценивания знаний  

Сумма баллов за все виды 

учебной деятельности 

Оценка по национальной шкале 

зачёт/экзамен 

0-59  Не зачтено/неудовлетворительно 

60-73 Зачтено/удовлетворительно 

74-89 Зачтено/хорошо 

90-100 Зачтено/отлично 

 

 6.2 Домашние задания 

 Студены очной и заочной формы обучения выполняют контрольную 

работу по имеющимся методическим указаниям. 

 

6.3 Темы рефератов 

Написание рефератов при изучении дисциплины не предусмотрено. 

 

6.4 Оценочные средства для самостоятельной работы и текущего 

контроля успеваемости 

 

Коллоквиум №1. Электрические машины и трансформаторы фирмы 

SIEMENS 

Электрические машины постоянного тока 

1. Каковы отличительные особенности конструкции двигателей по-

стоянного тока производства Siemens? 

2. Как классифицируются двигатели постоянного тока по типу венти-

ляции? 

3. Каковы особенности модульных двигателей постоянного тока 

Siemens в сочетании с преобразователями SIMOREG? 

4. Где применяются двигатели постоянного тока, и как они классифи-

цируются по типу вентиляции? 

Синхронные электродвигатели 

5. Каковы технические возможности и преимущества синхронных 

электродвигателей Siemens? 

6. Каковы технические характеристики и особенности конструкции 

синхронных электродвигателей Siemens? 

7. В каких областях применяются синхронные электродвигатели? 
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Сухие трансформаторы 

8. Каковы область применения и преимущества сухих трансформато-

ров? 

9. Каковы возможности сухих трансформаторов с литой изоляцией? 

10. Каковы технические характеристики и конструктивные особенно-

сти сухих трансформаторов? 

11. В чем заключаются особенности конструкции обмоток высокого и 

низкого напряжения? 

 

Асинхронные двигатели фирмы SIEMENS 

12. Каковы отличительные особенности конструкции асинхронных 

двигателей Siemens с короткозамкнутым ротором? 

13. Что означают исполнения двигателей по способу монтажа (IM), 

охлаждения (IC), степени защиты (IP) и взрывозащите (ЕЕх)? 

14. Как реализована защита от перегрева, антиконденсатный подогрев 

и какие подшипники применяются? 

15. В чем заключается модульная технология сборки электрических 

машин для современных электроприводов? 

16. Каковы области применения высоковольтных асинхронных элек-

тродвигателей Siemens? 

 

Коллоквиум №2. Двигатели фирмы SIEMENS в регулируемых энерго-

сберегающих электроприводах 

1. Какие существуют законы регулирования скорости электропривода, 

и на какие группы делятся способы регулирования частоты вращения? 

2. Как применяется система «регулятор напряжения – асинхронный 

двигатель (РН – АД)» для энергосберегающих режимов? 

3. В чем заключается скалярное управление асинхронным электродви-

гателем в частотном приводе? 

4. В чем заключается векторное управление асинхронным электродви-

гателем в частотном приводе? 

5. Каковы особенности и преимущества преобразователей частоты 

SINAMICS, в частности серии S120? 

6. Каковы основные компоненты унифицированных элементов 

SINAMICS и базовых модулей питания? 

7. Каковы достоинства приводов постоянного тока, и как работает 

преобразователь SIMOREG? 

8. Как устроена и функционирует система SIMOREG DC-MASTER? 
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9. Какие функции контроля и диагностики предусмотрены в системе 

SIMOREG DC-MASTER? 

10. Какие последовательные интерфейсы используются в SIMOREG 

DC-MASTER? 

 

Устройства плавного пуска 

11. Какие задачи решаются с помощью устройств плавного пуска 

(УПП)? 

12. Каковы функциональные возможности УПП? 

13. Как работает устройство плавного пуска СИМОСТАРТ? 

14. Каковы особенности работы устройств плавного пуска? 

15. Как осуществляется плавный пуск синхронного двигателя от пре-

образователя SIMADYN? 

16. Каковы режимы работы пускового преобразователя, и чем отлича-

ется управление по открытому и закрытому контуру? 

 

Программы проектирования и ввода в эксплуатацию приводов 

17. Как проектируется семейство приводов SINAMICS с помощью ин-

струмента SIZER? 

18. Где применяется программное обеспечение STARTER для обслу-

живания и ввода в эксплуатацию? 

19. Где применяется программное обеспечение DRIVE-MONITOR? 

 

6.5 Вопросы для подготовки к зачету 

 

1. Каковы отличительные особенности конструкции двигателей по-

стоянного тока производства Siemens? 

2. Как классифицируются двигатели постоянного тока по типу венти-

ляции? 

3. Каковы особенности модульных двигателей постоянного тока 

Siemens в сочетании с преобразователями SIMOREG? 

4. Где применяются двигатели постоянного тока, и как они классифи-

цируются по типу вентиляции? 

5. Каковы технические возможности и преимущества синхронных 

электродвигателей Siemens? 

6. Каковы технические характеристики и особенности конструкции 

синхронных электродвигателей Siemens? 

7. В каких областях применяются синхронные электродвигатели? 
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8. Каковы область применения и преимущества сухих трансформато-

ров? 

9. Каковы возможности сухих трансформаторов с литой изоляцией? 

10. Каковы технические характеристики и конструктивные особенно-

сти сухих трансформаторов? 

11. В чем заключаются особенности конструкции обмоток высокого и 

низкого напряжения? 

12. Каковы отличительные особенности конструкции асинхронных 

двигателей Siemens с короткозамкнутым ротором? 

13. Что означают исполнения двигателей по способу монтажа (IM), 

охлаждения (IC), степени защиты (IP) и взрывозащите (ЕЕх)? 

14. Как реализована защита от перегрева, антиконденсатный подогрев 

и какие подшипники применяются? 

15. В чем заключается модульная технология сборки электрических 

машин для современных электроприводов? 

16. Каковы области применения высоковольтных асинхронных элек-

тродвигателей Siemens? 

17. Какие существуют законы регулирования скорости электропривода, 

и на какие группы делятся способы регулирования частоты вращения? 

18. Как применяется система «регулятор напряжения – асинхронный 

двигатель (РН – АД)» для энергосберегающих режимов? 

19. В чем заключается скалярное управление асинхронным электродви-

гателем в частотном приводе? 

20. В чем заключается векторное управление асинхронным электродви-

гателем в частотном приводе? 

21. Каковы особенности и преимущества преобразователей частоты 

SINAMICS, в частности серии S120? 

22. Каковы основные компоненты унифицированных элементов 

SINAMICS и базовых модулей питания? 

23. Каковы достоинства приводов постоянного тока, и как работает 

преобразователь SIMOREG? 

24. Как устроена и функционирует система SIMOREG DC-MASTER? 

25. Какие функции контроля и диагностики предусмотрены в системе 

SIMOREG DC-MASTER? 

26. Какие последовательные интерфейсы используются в SIMOREG 

DC-MASTER? 

27. Какие задачи решаются с помощью устройств плавного пуска 

(УПП)? 
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28. Каковы функциональные возможности УПП? 

29. Как работает устройство плавного пуска СИМОСТАРТ? 

30. Каковы особенности работы устройств плавного пуска? 

31. Как осуществляется плавный пуск синхронного двигателя от пре-

образователя SIMADYN? 

32. Каковы режимы работы пускового преобразователя, и чем отлича-

ется управление по открытому и закрытому контуру? 

33. Как проектируется семейство приводов SINAMICS с помощью ин-

струмента SIZER? 

34. Где применяется программное обеспечение STARTER для обслу-

живания и ввода в эксплуатацию? 

35. Где применяется программное обеспечение DRIVE-MONITOR? 
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7 Учебно-методическое и информационное обеспечение дисципли-

ны 

 

7.1 Рекомендуемая литература 

 

Основная литература 

1. SINAMICS S120 Система приводов Vector Control / Каталог D21.1 

2005. – Siemens AG, 2005. – 220с. 

2. SIMOREG DC MASTER 6RA70 Цифровые встраиваемые преобразо-

ватели тока / Каталог DA 21.1 2001 - Siemens AG, 2001. – 151с. 

 

Дополнительная литература 

1. Костенко, М.П. Электрические машины [Текст] : учеб. для вузов в 2-

х частях. Ч.1 – Машины постоянного тока. Трансформаторы / М.П. Костенко, 

Л.М. Пиотровский. – Л. : Энергия, 1972. – 544 с. – URL: 

https://m.booksee.org/book/652789  (дата обращения: 20.08.2024). 

2. Костенко, М.П. Электрические машины [Текст] : учеб. для вузов в 2-

х частях. Ч.2 – Машины переменного тока / М.П. Костенко, Л.М. Пиотров-

ский. – Л. : Энергия, 1973. – 648 с. – URL: https://m.booksee.org/book/652789  

(дата обращения: 20.08.2024). 

3. Терехов, В. М. Системы управления электроприводов [Текст] / 

В. М. Терехов, О. И. Осипов. – М. : Академия, 2005. – 301с. – URL: 

https://djvu.online/file/dvgXmTCOxicbs?ysclid=m8oxbd2rfz941937625  (дата 

обращения: 20.08.2024). 

4. Вольдек, А. И. Электрические машины [Текст] / А. И. Вольдек. – Л. : 

Энергия, 1978. – 832с. – URL: https://www.elec.ru/library/nauchnaya-i-

tehnicheskaya-literatura/elektricheskie-mashiny-voldek/ (дата обращения: 

20.08.2024). 

5. Копылов, И. П. Математическое моделирование электрических ма-

шин . [Текст] / И. П. Копылов. – М. : Высшая школа, 2001. – 327с. – URL: 

https://djvu.online/file/4EWvNRKISmfJX?ysclid=m8oxd4cqvg507344811  (дата 

обращения: 20.08.2024). 

6. Сипайлов, Г. А. Электрические машины (специальный курс) [Текст] / 

Г. А. Сипайлов, Е. В. Кононенко, К. А. Хорьков. – М. : Высш. шк., 1987.— 

287 с. – URL: https://libcats.org/book/1213810  (дата обращения: 20.08.2024). 

 

  

https://m.booksee.org/book/652789
https://m.booksee.org/book/652789
https://djvu.online/file/dvgXmTCOxicbs?ysclid=m8oxbd2rfz941937625
https://www.elec.ru/library/nauchnaya-i-tehnicheskaya-literatura/elektricheskie-mashiny-voldek/
https://www.elec.ru/library/nauchnaya-i-tehnicheskaya-literatura/elektricheskie-mashiny-voldek/
https://djvu.online/file/4EWvNRKISmfJX?ysclid=m8oxd4cqvg507344811
https://libcats.org/book/1213810
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7.2 Базы данных, электронно-библиотечные системы, информаци-

онно-справочные и поисковые системы 

 

1. Научная библиотека ДонГТУ : официальный сайт.— Алчевск. —

URL: library.dstu.education. —Текст : электронный. 

2. Научно-техническая библиотека БГТУ им. Шухова : официальный 

сайт. — Белгород. — URL: http://ntb.bstu.ru/jirbis2/.— Текст : электронный. 

3. Консультант cтудента:электронно-библиотечная система.— Москва. 

— URL: http://www.studentlibrary.ru/cgi-bin/mb4x.— Текст : электронный. 

4. Университетская библиотека онлайн :электронно-библиотечная си-

стема.— URL: http://biblioclub.ru/index.php?page=main_ub_red.—Текст : элек-

тронный. 

5. IPR BOOKS :электронно-библиотечная система.—Красногорск. — 

URL: http://www.iprbookshop.ru/. —Текст : электронный. 

6. Федеральная служба по экологическому, технологическому и атом-

ному надзору (Ростехнадзор) : официальный сайт. — Москва. —

https://www.gosnadzor.ru/. —Текст : электронный. 

  

http://library.dstu.education/
http://ntb.bstu.ru/jirbis2/
http://www.studentlibrary.ru/cgi-bin/mb4x
http://biblioclub.ru/index.php?page=main_ub_red
http://www.iprbookshop.ru/
https://www.gosnadzor.ru/
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8 Материально-техническое обеспечение дисциплины 

 

Материально-техническая база обеспечивает проведение всех видов 

деятельности в процессе обучения, соответствует требованиям ФГОС ВО. 

Материально-техническое обеспечение представлено в таблице 8.1. 

Таблица 8.1 – Материально-техническое обеспечение 

Наименование оборудованных учебных кабинетов 
Адрес (местополо-

жение) учебных 

кабинетов 

Специальные помещения: 

Лаборатория электромеханических устройств для энергосбере-

гающих технологий кафедры электромеханики им. А.Б. Зеленова 

ДонГТУ (30 посадочных мест), оборудованная специализирован-

ной (учебной) мебелью, рабочее место преподавателя (ПК: мони-

тор + системный блок) – 1 шт., доска аудиторная– 1 шт.), проек-

тор EPSON EB-X7 – 1 шт, широкоформатный экран, информаци-

онными планшетами о современном технологическом оборудова-

нии, действующие стенды по исследованию энергосберегающих 

режимов работы машин постоянного и переменного тока с ис-

пользованием частотных преобразователей различных фирм, 

включая SIEMENS. 

Аудитории для проведения практических занятий, для самостоя-

тельной работы: 

ауд. 1129  
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